
Mobile-Mapping gebaseerd op LIDAR voor inventarisatie en het 
meten van de wegeninfrastructuur
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Inhoud

Voorstel van de methode

Toepassingen-Voorstellen

Praktisch geval – LuWa – Licht plan 4.0.
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MOBILE-MAPPING

Methoden en principen
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MOBILE-MAPPING: Données obtenues

Nuages de points

Images panoramiques
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Toepassingen
Mapping

- Bijwerking van achtergrondkaarten (GRB-PICC-URBIS…)
- Lijsten van snelwegen in het verkeer
- Lijsten waterwegen, paden, fietspaden,…

Inventaris-SIG
- Mobiliteit
- Netwerken
- Vegetatie
- …

Modellering 3D, Digital Twin
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Inventaris: Mobiliteit
Code Beschrijving
1 Zone 30
2 Woonzone
3 Voetgangerszone
4 Fietsstraat
5 Variabele zone 30
7 70
9 90
30 30
50 50

Cod
e

Omschrijving

1 Tweerichtingsfietspad
2 Eenrichtingsfietspad
3 Gemarkeerd fietspad
4 Gedeeld 

voet/fietspad
5 Fietsbusstrook
6 Fietsstraat
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Inventaris: Mobiliteit
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Inventaris: Mobiliteit- Netwerk
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Inventaris: Vegetatie
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Inventaris: Vegetatie
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Praktische geval 

De inventaris van de openbare verlichting in het Waalse structuurnetwerk 

- LuWa – Lichtplan 4.0.

- Inventaris van lichtpunten (>85.000)

- Vereiste attributen
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Conclusie



EEN ORGANISATIE VAN

MET DE STEUN VAN



Contact

Pilonetto Jonathan

0475 67 00 92

Jonathan.p@teccon.be


