
Mobile-Mapping basé sur le LIDAR au service de l'inventaire 
et de la mesure des infrastructures routières
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Contenu

Présentation de la méthode

Applications-Exemples

Cas pratique – LuWa – Plan lumière 4.0.
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MOBILE-MAPPING

Méthodes et Principes
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MOBILE-MAPPING: Données obtenues

Nuages de points

Images panoramiques
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Applications
Cartographie

- Mise à jour des fonds de plan (GRB-PICC-URBIS…)
- Levés de voies rapides en insertion dans le trafic
- Levés de voies navigables, sentiers, pistes cyclables,…

Inventaires-SIG
- Mobilité
- Réseaux
- Végétation
- …

Modélisation 3D, Digital Twin
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Inventaires: Mobilité
Code Beschrijving
1 Zone 30
2 Woonzone
3 Voetgangerszone
4 Fietsstraat
5 Variabele zone 30
7 70
9 90
30 30
50 50

Cod
e

Omschrijving

1 Tweerichtingsfietspad
2 Eenrichtingsfietspad
3 Gemarkeerd fietspad
4 Gedeeld 

voet/fietspad
5 Fietsbusstrook
6 Fietsstraat
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Inventaires: Mobilité
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Inventaire: Mobilité-Réseaux
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Inventaire: Végétation
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Inventaire: Végétation
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Cas pratique

L’inventaire de l’éclairage public du réseau structurant de Wallonie 

- LuWa - Plan Lumière 4.0.

- Inventaire des points lumineux (>85.000)

- Attributs nécessaires



1



1

Conclusion



UNE ORGANISATION

AVEC LE SOUTIEN DE



Contact

Pilonetto Jonathan

0475 67 00 92

Jonathan.p@teccon.be


